严重创伤人工智能快速诊断设备研发

该新研人工智能超声设备应由超声成像系统、人工智能辅助诊断软件和箱体组成。
1. 超声成像系统
（1） 基本组成与功能
由超声成像系统和箱体组成，具备检出胸腹部闭合伤功能。
（2） 作业能力指标
支持腹部、肺部、血管、小器官等超声检查模式。
（3）基本性能参数
①箱体外尺寸：≤600mm×400mm×400mm；②重量：≤8Kg（含箱体、主机和附件）；③自持力：≥2h；④手持超声扫描仪发射/接收物理通道数≥64；⑤智能显示终端屏幕尺寸≥8寸，支持全触控操作；⑥声功率可调，实时显示MI/TI(TIB，TIS)；⑦手持超声扫描仪含快捷操作按键，实现冻结/解冻快速操作；⑧支持图像模式：B、M、C、P、PW；⑨支持谐波成像、空间复合成像；⑩支持组织特征成像：常规、肌肉、脂肪、液性。
[bookmark: _Hlk121211581]2. 人工智能辅助诊断软件
（1） 基本组成与功能
由图像预处理模块、特征提取模块和智能识别模块构成，具备胸腹部创伤的人工智能超声识别功能。
（2）作业能力指标
图像处理速度≥1张/s；数据存储速度20Mb/s；胸膜线检测<0.5 秒；离线本地气胸、腹部内出血初筛精准度≥80%；胸腹创伤（或气胸、腹部内出血）识别精准度≥80%。
（3）运行环境适应性
①软件适应性。Windows服务器操作系统，满足向国产化操作系统迁移；数据库系统为开源数据库系统；②硬件适应性。CPU四核以上，硬盘存储空间大于128G，内存空间大于8G。
3.标准化要求。符合GJB 2786A-2009《军用软件开发通用要求》和GJB 438C-2021《军用软件开发文档通用要求》相关要求。
4.可靠性要求。符合GJB/Z102《软件可靠性与安全性设计准则》有关要求。
5.可维护性要求。遵循GJB 1267《军用软件维护》有关要求；软件结构应清晰合理，注释代码行≥25%。
6.安全性要求。符合GJB 900A-2012《系统安全性通用大纲》和GJB/Z 102《软件可靠性与安全性设计准则》有关要求。
[bookmark: _Hlk121211589]7.扩展性要求。可支持通过增加相应构件（模块）扩展系统功能。

