	1 光学部分 
1.1 光学：全镜组复消色差APO，光学镀膜保护；
★1.2 工作距离：最小工作距离≤200mm，最大工作距离≥615mm，且可在单一物镜下连续变焦； 
1.3 放大倍数：最小放大倍数≤2.0x，最大放大倍数≥16.2x（12.5x目镜下）；
1.4 变焦模式：电动连续变焦（速度可调），同时在主镜上配备手动精细调焦； 
★1.5 机器人PointLock定位锁焦功能：在200-625mm工作距离范围内，可任意改变观察角度和观察距离，始终保持视场中心清晰、不失焦。精准定位目标术野， 锁孔式 立体环绕追踪目标区域，大幅提升锁孔及窄腔深部手术效率； 
1.6 双激光自动对焦：全内置设计，无需外挂模块，最大功率<1mW，波长635-645nm，激光等级：II类； 
1.7 焦距锁定：可通过触控屏上的专用按钮激活 焦距锁定 功能，变焦功能禁用，以便于和激光治疗设备的焦距匹配并联合使用； 
1.8 变倍模式：电动连续变倍（速度可调），同时在主镜上配备手动变倍旋钮； 
1.9 调焦变倍联动：自动匹配调焦速度与放大倍率，高倍时调焦速度慢，低倍时调焦速度快； 
1.10 主刀镜：0-180°可调双目镜筒，可进行多角度设定； 
★1.11 目镜：广角目镜，眼杯高度可调，10x或12.5x可选；屈光补偿范围≥+5D至-6D； 
1.12 助手镜：侧面双关节旋转立体助手镜， 悬浮 设计且带锁控装置； 
1.13 景深：内置景深增强系统，景深大小可切换； 
2 照明部分 
★2.1 光源：主光源与备用光源皆为≤300W氙灯，集成化设计无外挂，主、备用光源可一键切换，并有氙灯寿命显示； 
2.2 照明设置：可设置开机照明亮度值； 
2.3 照明安全控制：可实现光亮度与工作距离联动，光照范围与术野联动，结合自定义照明亮度预警设置，可防止术中组织灼伤； 
2.4 辅助照明：除主照明外，提供侧向补光辅助照明，解决深腔手术区域照明阴影的问题，可单独开关； 
2.5 光斑调节：配备手动光斑调节旋钮，可连续无级调节光斑大小； 
 3 支架部分 
 3.1 四连杆反重力平衡支架 
 3.2 平衡调校方式：无需分步或多次操作，通过机器人平衡系统一键式全自动平衡四连杆支架； 
 3.3 术中平衡：通过触控屏一键术中再平衡； 
★3.4 三种XY移动模式：XY水平移动微调，XY弧面移动微调，机器人定位锁焦式移动微调，可适应多种手术场景需要的XY平移方式，使得手术更加细节化、专注化；
3.5 机器人关节锁：智能微电机控制关节移动；
3.6 机器人自动感应支架震颤，可智能减震，瞬间稳定支架，智能感应减震，确保支架稳如磐石，瞬间停摆；
★3.7 机器人定位记忆功能：可精确记忆多个支架工作位置，并可精准复位到该记忆位置，还原手术视野至相同的工作距离、放大倍数等，标记重要手术位置，智能追踪记忆路径，一键精确还原记忆位置；
 3.8 智能停放功能：可通过手柄或脚踏智能归位，确保每次关机前自动归位到相同的标准待机位置； 
 3.9 集成化手柄：左右对称，万向关节，可通过触控屏个性化设置各个按钮功能，如：拍照、录像、自动对焦、荧光开关/回放、景深切换等功能； 
★3.10 智能消毒罩设计：支架上有消毒罩封闭标记位置，可通过芯片智能启动消毒罩抽真空功能，避免无菌罩术中下坠造成的视野遮挡和污染风险，保证手术安全； 
 3.11 支架限位保护：支架最低限位设计， 距离地面一定高度支架锁定，防止意外跌落，充分保证病人安全； 
 3.12 电磁锁：整机电磁锁可实现二级解锁功能，由手柄进行分项编程控制； 
 3.13 通过脚踏开关可以控制支架及光学主镜的解锁和移动； 
★3.14 支架占地面积：≤820mm*820mm；支架最大水平伸展范围：≥1635mm； 
 4 操作控制系统 
 4.1 控制面板：触控式控制面板，可以控制光学、支架、影像、荧光等系统功能； 
 4.2 用户设置：可以设置个性化用户参数，数量不限； 
 4.3 患者档案管理：可以建立患者档案，存储患者手术照片、录像等资料； 
 4.4 一体化无线WIFI功能：一体化WIFI设计，无外挂模块，可实时传输手术显微镜影像到手机、平板电脑等移动终端，支持远程下载功能； 
 4.5 远程维护：可通过网络直接传输机器状态，工程师可远程收集报告并自动及时诊断维护； 
 4.6 含有14功能脚踏开关：可以为有线连接或无线连接； 
 5 影像系统 
 5.1 超高清4K 3D摄像系统 
★5.1.1 4K 3D超高清摄像头：原厂全内置设计，无外露分光器和摄像接口，2 X3-chip，3840X2160p分辨率，54dB，50Hz，59.94 全屏/秒； 
★5.1.2 3D高清监视器：第二块为24英寸3D高清监视器，16：9；
 5.1.3  内置高清视频记录和编辑系统； 
★5.1.4 外置4K 3D超高清监视器：55英寸, 带原厂一体化移动式推车；4K且3D的超高清显示足以使常规手术通过55寸大屏进行操作，经典光学术式与数字化术式自由切换，实现自由手术体位；
 5.1.2 原厂一体化双屏高清监视器：一体化24英寸双屏高清监视器，16：9； 
 5.1.3 内置高清视频记录和编辑系统； 
 5.2 语音功能：主镜内置麦克风，可同步录音； 
 5.3 实时同步：真正的摄像系统全内置，无需外接端口调节录像，保证高清录制与手术镜下图像完全同步； 
 5.4 照片格式：JPEG，PNG 
 5.5 数据存储：所有照片和影像可存储于1TB电脑硬盘（HDD）或USB 3.0移动硬盘； 
 5.6 输出界面：HD-SDI，DVI/HDMI； 
 6 术中血管荧光模块 
 6.1 血管荧光造影模块 
 6.2 造影剂：吲哚菁绿 
★6.3 内置模块：整体荧光模块全内置，不占分光器接口，不影响助手镜对换；镜下图像与彩色投影叠加融合，让术中调整更安全流畅； 
 6.4 启动模式：可通过手柄按钮一键启动或触控屏启动； 
 6.5 血管荧光影像品质：全高清，1920X1080p，可同时输出至外部监视器； 
 6.6 自动增益：荧光亮度增益智能控制，确保术中成像效果清晰可见； 
 6.7 自动侦测：记录荧光影像自动捕获、视频自动记录功能； 
 6.8 自动回放：通过自定义集成化手柄可进行自动回放，可显示画中画对比图像； 
7 黄荧光造影模块
 7.1 造影剂：荧光素钠； 
★7.2 内置模块：整体荧光模块原厂一体化全内置，不占分光器接口，不影响助手镜对换； 
 7.3 造影设计：原厂研发，荧光模式下可边做边切（肿瘤及荧光标记组织结构呈黄色，正常组织和结构呈自然色，无需反复切换模式），又可进行血管中血流的显影； 
 7.4 造影波长：使用造影剂后，肿瘤组织可在540nm-690nm波长范围的光照下显影。 
8 智能导航连接
 8.1 镜内投射功能：可以把导航图像、显微镜参数、荧光造影影像等投射到目镜内，便于术中观察； 
 8.2 有开放的导航连接界面，可呈现三维立体镜内投射图像； 
★8.3 导航与手术显微镜之间可实现的智能联动与相互控制，联动的层面不仅局限于机头，而是整机的全面联动，使得导航与显微镜能达到更机器人式的智能联动； 
配置：机器人关节锁1套；14功能脚踏1个；机身原厂24英寸高清摄像系统及操控屏1套；第二块24寸机身原厂高清监视器（2D或3D）1套；导航接口及软件模块1套；血管荧光1套；肿瘤荧光1套；双激光自动聚焦1套；消毒套抽真空模块1套；主刀镜1套；助手镜1套；4K3D超高清摄像头及影像处理系统 1套。

	

	

	

	



